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32 THEMENSPECIAL DIGITALISIERUNG

Interview mit ArtiMinds-CEO Sven Schmidt-Rohr

,Das Potenzial zur
Kostensenkung ist gewaltig”

Digitalisierung in der Robotik eréffnet zwei Perspektiven: Zum einen befahigt smarte Software industrielle
Roboter zu mehr Funktionalitit, Performance und Prazision. Zum anderen bildet sie die Basis fiir Easy-to-Use-
Losungen und damit fiir die Demokratisierung der Robotik. Als Softwarespezialist mit Fokus auf die Robotik-
branche beschéftigt sich ArtiMinds Robotics seit vielen Jahren sehr eng mit diesen Entwicklungen. Deshalb hat

ROBOTIK UND PRODUKTION den CEO Dr. Sven Schmidt-Rohr um seine Einschatzung gebeten.

19hotik Welche von beiden StoBrichtungen bietet aus lhrer

Sicht das groBere Potenzial? Lassen sich kiinftig sogar beide
Perspektiven zusammenfiihren?

Sven Schmidt-Rohr: /dealerweise wird der Roboter eines Tages
so smart, dass er Uberhaupt nicht mehr bedient werden muss.
Bis es soweit ist, mussen sich beide Aspekte Hand in
Hand entwickeln. Mehr Anwendungsfunktionali-
tat ist der primére Treiber des Fortschritts,
der aber nicht dazu fihren darf, dass die
Nutzer abgehéngt werden. Im Endef-
fekt fihren weit verbreitete Defizite
bei der Zugéanglichkeit dazu, dass
heutzutage das Potenzial der An-
wendungsfunktionalitdt  nicht
ausgeschopft wird. Bei beidem
kommen noch Defizite bei der
Verschmelzung von Hard- und
Softwarewelten hinzu.

19hotik Inwieweit hat der An-
wender iiberhaupt schon verstan-
den, welches Potenzial ihm die Digi-
talisierung in der Robotik bietet?
Anwender in der Produktionstechnik haben
meistens einen persénlichen Weg innerhalb einer
maschinenbauzentrierten Weltsicht hinter sich. im Gegen-
satz zu IT-affineren Doménen wird Software hier viel hdufiger nur
als Anhangsel gesehen. Damit werden die zentralen Elemente
der softwarezentrierten Weltsicht oft vernachldssigt: hohe Flexi-
bilitat und standiger Wandel, iteratives Vorgehen, unproblemati-
sche Updates, keine Replikationskosten, Vernetzung, Daten-
schatze im Vorbeigehen und vieles mehr. Die buchstablich klare
Kante des Maschinenbaus bietet in der Hardware nicht diese
Flexibilitdt und stellt héchste Anforderungen an die Perfektion —
man behalt dafir einfacher den Uberblick. Die Kunst wird daher,
beide Weltsichten im Zusammenspiel bei Entwicklung und Rea-
lisierung mit ihren Starken und Randbedingungen bewusster zu
vereinen. Wenn sich dies weiter durchsetzt, ist das intuitive Ver-
standnis fir die optimale Nutzung in konkreten Situationen brei-
ter vorhanden. Konkrete Erfolgserlebnisse kénnen wiederum die-
ses Bewusstsein weiterentwickeln.
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Es steht aufder Frage,
dass KI der richtige Weg ist.

Dr. Sven Schmidt-Rohr,
ArtiMinds Robotics

19RoLIK In welche Richtun-
gen zielen Sie mit den
Softwarelosungen Arti-
Minds RPS und LAR ab?
Wie viel Robotik-Know-
how muss der Anwender
fir den Einsatz dieser
Tools mitbringen?
in jeder Hinsicht flexiblere Au-
tomatisierung ist der aus unserer
Sicht entscheidende Megatrend. Sen-
soren, Daten und Software sind die
zentralen technischen Elemente, die
eine hohere Flexibilitat ermdoglichen
kénnen. Mit unserer Softwaresuite
zielen wir darauf ab, die techni-
schen Elemente flr diese Flexibili-
tat zugénglich und beherrschbar zu
machen. Der Anwendungsprozess
soll immer im Mittelpunkt stehen und
nicht die technischen Details. Damit
’ kann sich das Robotik-Knowhow auch in
Grenzen halten. Ein Nutzer sollte schon ver-
standen haben, wie sich ein Roboterarm grund-
sdtzlich bewegen kann. Er muss aber nicht wissen,
mit welchen Funktionsparametern man Netzwerkschnittstelle
XYZ aufruft. Als Méglichkeiten bieten sich dann Anwendungen,
die sich an Veranderungen in der Umwelt anpassen, sich im Pro-
duktivbetrieb sténdig anpassen oder ihre Parameter direkt aus
einem PLM-System ableiten — also genau die Aspekte fir eine
High-Mix/Low-Volume-Produktion.

19hotlk Ein aktuelles Fokusthema von ArtiMinds ist die Pro-
zessdatenanalyse von Roboteranwendungen. Welches Poten-
zial wollen Sie dem Anwender damit er6ffnen?

Die interne Studie eines der grol3ten Roboternutzers in Deutsch-
land hat ergeben, dass Inbetriebnahme, Instandhaltung und
nachtrégliche Anpassungen im Schnitt 45 Prozent der Anlagen-
kosten (ber den gesamten Lebenszyklus ausmachen. Meistens
sind das auch genau die Kosten, die zu Beginn am wenigsten
einkalkuliert wurden. Diese Kosten liel3en sich jedoch durch das
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konsequente Sammeln und Aus-

(\ Fertigungslinie
werten von Prozessdaten extrem re- ...
duzieren. Inbetriebnahme, Instand- :w;_— R T
haltung und nachtrédgliche Anpas- .. 7292 55415
sungen kénnen dadurch stark be- g
schleunigt oder sogar auch ganz == T
automatisiert werden. Das unmittel- =" |
bare Potenzial zur Kostensenkung ... \ U
ist gewaltig. Mit ArtiMinds LAR ==
haben wir ein Tool entwickelt, mit P !

dem samtliche Prozessdaten von
Sensoren, Aktoren, Kameras oder
Robotern zentral erfasst, auf den je-
weiligen Prozessschritt bezogen
analysiert und ausgewertet werden
konnen. Und das herstellerunabhan-
gig. Das ist einzigartig am Markt.
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Immer mehr Losungen
werden unter dem Schlagwort Ki
angeboten. Wie viel steckt wirk-
lich dahinter? Und inwieweit set-
zen Sie bei RPS und LAR auf smarte Algorithmen bzw. KI?

Wir haben seit kurzem die ersten, sich auf Basis tiefer neuro-
naler Netze selbst-einfernenden Anwendungen im Einsatz. Da-
riber hinaus haben wir bereits mehrere Prototypen mit genera-
tiver KI fiir sich tberwiegend selbst programmierende Anwen-
dungen veréffentlicht. Fir den breiten Einsatz muss sich je-
doch noch eine allgegenwdrtige Dateninfrastruktur verbreiten.
AulBerdem missen noch Fortschritte bei der Verldsslichkeit der
Kl-Ergebnisse geschehen. Es steht jedoch auller Frage, dass
dies der richtige Weg ist, damit — wie anfangs erwéhnt — der
Roboter irgendwann (berhaupt nicht mehr bedient werden

Auf der SPS-Messe zeigt ArtiMinds das flexible Handling
von Kabeln per Roboter.

www.robotik-produktion.de
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Mit LAR stellt ArtiMinds ein modernes Tool zur Prozessdatenanalyse bereit,
mit dem der Anwender Anlagenkosten deutlich reduzieren kann.

muss. Bislang wirkt KI hdufig noch zu komplex und nicht kon-
trollierbar, was gerade Kunden im klassischen Produktionsum-
feld abschreckt. Greifbarere und in der Praxis bereits umge-
setzte Themen sind die automatische Prozessdatenuberwa-
chung, die z.B. fir inline-Qualitdtskontrollen eingesetzt wird,
Trendanalysen, um etwa einen drohenden Anlagenstillstand
frihzeitig zu erkennen, oder die automatische Teach-Punktop-
timierung, um den Instandhaltungsaufwand zu reduzieren.
19hotlk stehen wir mit Blick auf Kl aktuell an einem Wen-
depunkt? Oder ist es eher ein durch LLMs ausgeloster
Hype?

Der Fortschritt ist ein langer, kontinuierlicher Weg. Dass die 6f-
fentliche Aufmerksamkeit hierbei in Hype-Zyklen (ibertrieben
nach oben und unten ausschlagt, gehort leider mit dazu. Die
sténdige Weiterentwicklung von Softwaresystemen, die selbst-
standig Lernen, Planen und Regeln kénnen, wird perspektivisch
zu sehr machtigen autonomen Systemen fiihren. In der Produk-
tion ist das eine entscheidende Hoffnung fur weitere Produkti-
vitatsgewinne.
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Apropos Automatisierung: Was zeigt ArtiMinds auf
der SPS 20247 Und welches sind die nachsten Schritte auf
lhrer Tool-Roadmap?

Wir zeigen die Nutzung datengetriebenen Engineerings im Rah-
men von flexiblem Kabelhandling und -montage mit Roboterse-
hen und -fihlen. In unserer Softwaresuite steht aktuell die voll-
standige Produktintegration flir selbst-einlernende Anwendungen
auf Basis tiefer neuronale Netze im Fokus, deren Entwicklung wir
bereits 20717 begonnen haben. |

Mathis Bayerdorfer,
Chefredakteur
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