Robotik und Handhabungstechnik

INTELLIGENTE

INDUSTRIEROBOTER MIT
FINGERSPITZENGEFUHL

Roboter sind im Zuge von Industrie 4.0 zum entscheidenden Wettbewerbsfaktor geworden. Doch es gibt Auf-
gaben, bei denen Industrieroboter an ihre Grenzen stoBen und der Mensch nach wie vor Gbernehmen muss. So
auch im Fall von Montagearbeiten, die eine besonders hohe Prazision erfordern. Aber was ware, wenn ein Roboter
mit ,Fingerspitzengefuhl” arbeiten und so auch deutlich anspruchsvollere Montageaufgaben Ubernehmen
konnte? Diese Frage stellte sich auch ArtiMinds Robotics aus Karlsruhe. Die Losung: eine Software, mit deren Hilfe
Industrieroboter den selbstoptimierenden Toleranzausgleich lernen kédnnen. Damit sie auch zuverlassig arbeiten,
braucht es eine ebenso leistungsfahige Hardware - insbesondere, wenn es um die Leitungsfuhrung geht. Dafur
setzt ArtiMinds auf die triflex R-Energiekette fUr dreidimensionale Anwendungen von Igus.

Mit der flexiblen tri-
flex R-Energiekette
von Igus kénnen
Roboterleitungen
sicher gefuhrt und
geschutzt werden.
(Alle Bilder:

Igus GmbH)
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eit 2013 entwickelt ArtiMinds Softwarel6-

sungen fiir sensorbasierte Roboteranwen-

dungen. Das Unternehmen aus Karlsruhe

unterstiitzt Kunden von der Planung ber

die Inbetriebnahme bis hin zur Uberwa-
chung anspruchsvoller Roboterprojekte mit Kraftrege-
lung, Bildverarbeitung und SPS-Kommunikation. Das
Ziel ist eine kosteneffiziente Integration und intuitive
Programmierung sowie Bedienung von Industrierobo-
tern, damit Arbeitsablaufe kinderleicht standardisiert
und kontinuierlich optimiert werden konnen. Und zwar
in allen Ecken einer Fabrik — auch dort, wo dies bisher
aufgrund der Komplexitat der Aufgaben nicht oder nur
schwer moglich war.

Beispiel: Automobil-FertigungsstraBe

Dort werden tagtaglich zahlreiche Bauteile auf Werk-
stiicktragern entlang einer Forderlinie transportiert und
diverse Montageaufgaben durchgefithrt. Am Ende der
Fertigungslinie erfolgt die End-of-Line-Priifung, sprich
die Qualitatskontrolle der gefertigten Produkte. Teil
einer solchen Priifung kann z. B. das Kontaktieren von
Elektronikkomponenten mit einem Priifkabel sein. Eine
Aufgabe, die aufgrund der hohen Passgenauigkeit der
Bauteile viel Prazision erfordert, gleichzeitig aber auch
monoton ist. Um qualifizierte Arbeitskrafte fiir sinn-
vollere Aufgaben einsetzen zu konnen und gleichzei-
tig die Produktivitat beim Montieren zu steigern, lohnt
der Einsatz eines Roboters. Das Problem: Die Bauteile
und Werkstiickirdager weisen unterschiedliche Tole-
ranzen auf, die ausgeglichen werden miissen. Mithilfe
der Softwarelésungen von ArtiMinds kann ein Roboter
den selbstoptimierenden Toleranzausgleich pro spezifi-
schem Bauteil- oder Werkstiicktrdger autonom erlernen
und so automatisch die Anfahrposition und Taktzeit op-
timieren, um die Toleranzunterschiede zu kompensie-
ren. Dadurch er6ffnen sich in der Montage — aber auch
dariiber hinaus — ganz neue Aufgaben, die von feinfiihli-
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sehr hohen Belastung ausgesetzt. Da hilft eine flexible
Leitungsfithrung und eine gute Zugentlastung — somit
bot sich die triflex R-Energiekette von Igus als optimale
Losung an”, erganzt Stefan Fuf3.

Die hohe Tordierbarkeit und Zugkraftaufnahme ver-
hindern die Uberbeanspruchung von teuren Roboter-
leitungen, wodurch sowohl deren Lebensdauer als auch
die Betriebssicherheit der Anwendung erhoht werden.
Die hohe Zugfestigkeit der triflex R wird iiber das so-
genannte , Trailer-Prinzip” erreicht. Heif3t, die einzelnen
Elemente sind nicht durch Stahlseile oder Ahnliches
verbunden, sondern durch ein Kugel-Pfannen-Prinzip
wie bei einer Anhédngerkupplung. Das sorgt auch fiir
eine einfache Montage. Zudem gibt es die runde e-ket-
te mit silikonfreiem Klettband, was insbesondere fiir
Anwendungen in der Automobilbranche einen zusitz-
lichen Mehrwert bietet, da bei hoher Hitze oder bei La-
ckierprozessen silikonfrei gearbeitet werden sollte. Fiir
eine besonders langlebige Losung hat Igus auch Robo-

terleitungen im Programm. Sowohl e-ketten als auch
Leitungen werden bei Igus vorab auf Herz und Nieren
geprift. Auf Basis zahlreicher Tests im hauseigenen,
3.800 m? groRen Testlabor werden Daten gesammelt,
die eine Aussage iiber die Produktlebensdauer ermogli-
chen. Dadurch kann Igus bis zu 36 Monate Garantie fiir
seine e-ketten und chainflex-Leitungen vergeben. Mit
dem e-ketten Roboterausstattungskonfigurator konnen
Anwender sogar in nur wenigen Schritten eine geeigne-
te Komplettausstattung fiir ihren Roboter konfigurieren.

Intuitive Programmierung

Die richtige Hardware ist Grundvoraussetzung dafiir,
dass ein Industrieroboter dauerhaft und zuverlassig
einsatzbereit ist. Damit der Roboter auch weif, was er
zu tun hat, sprich welche Punkte er anfahren soll und
mit welcher Geschwindig- und Genauigkeit, benotigt
er jedoch ein Programm. Der generell hohe Aufwand
bei der Programmierung und Inbetriebnahme roboter-
gestiitzter Montageprozesse stellt viele Unternehmen

Als es darum ging, die passende Leitungs-
fiuhrung fir unsere Anwendung zu finden, sind wir
schnell auf die triflex R von Igus gestoRen. Ein
alternatives Produkt, das den hohen Anforderungen
unserer Anwendung gerecht wurde, gab es nicht.

Christopher Brian Abel, Business Development

Manager bei ArtiMinds

Hohe Pass-
genauigkeit?

Kein Problem!

Die Software-
I6sungen von
ArtiMinds
ermdglichen
Industrierobotern,
Bauteiltoleranzen
automatisch auszu-
gleichen, sodass sie
auch anspruchs-
volle Montageauf-
gaben uber-
nehmen kdénnen.
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