Technik - Automatisierung

Die intuitive und
herstellerunabhan-

gige Programmie-
rung der Bewe-
gungsbahnen macht
die roboterbasierte
Automatisierung
nicht nur einfacher,
schneller und effi-
zienter. Es lassen
sich auch Anwen-
dungen realisieren,
die bisher nicht
moglich waren.
Bild: ACP Systems AG

Digitale Transformation

Komplexe Roboterapplikationen
einfach umgesetzt

Im Zuge der digitalen Transformation gewinnt die Robotik weiter an Bedeutung.
Aufgrund der zeit- und kostenintensiven Programmerstellung, die fur jedes
Robotermodell individuell erfolgen muss, scheuen sich jedoch viele Unternehmen,
die mehrachsigen Bewegungsautomaten einzusetzen.

b komplexe Reinigungsanwendungen mit der
O trockenen quattroClean-Schneestrahltechnolo-

gie, die Applikation biegsamer Folien und flexi-
bler Substrate auf gekriimmte Oberflichen oder das
hochprizise Schleifen und Polieren von Freiformfldchen
- nur einige klassische Aufgabenstellungen, die Roboter
effizient, prozesssicher und reproduzierbar erledigen.
Dennoch scheuen sich insbesondere Unternehmen, die
kleinere und mittlere Stiickzahlen fertigen, ein varian-
tenreiches beziehungsweise hiufig wechselndes Teile-
spektrum haben oder komplexe Komponenten bearbei-
ten, vor dem Einsatz von Robotern. Grund ist nicht die
Hardware - Roboter werden inzwischen in unterschied-
lichsten Ausfithrungen vergleichsweise kostengiinstig
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angeboten. Stolperstein ist die Planung, Erstellung und
Instandhaltung der Roboterprogramme, die bisher ei-
nen hohen Aufwand und herstellerabhéngige Program-
mier-Spezialisten erforderlich machten, sowie die damit
verbundenen hohen Kosten. Besonders herausfordernd
wird es, wenn es um komplexe Bewegungsablaufe fiir
sensorbasierte Anwendungen geht.

Schnelle und effiziente Programmierung mit
innovativem Tool

Diese Hiirden hat die auf komplexe Automatisierungs-
aufgaben, beispielsweise in der industriellen Bauteilrei-
nigung und Oberflichenbehandlung sowie fiir die Mik-
rodosierung und der Entwicklung intelligenter Handha-



bungslosungen, spezialisierte acp systems AG mit der
innovativen Softwarel6sung von ArtiMinds Robotics aus
dem Weg gerdumt. Die ArtiMinds Robot Programming
Suite (RPS) erméglicht die intuitive Programmierung
von Robotern zahlreicher namhafter Hersteller inklusive
damit kompatibler Peripherie-Hardware wie Greifer,
Kamera, Kraft-Momenten-Sensor, ohne eine Zeile Code
selbst schreiben zu miissen. Offline- und Online-Pro-
grammierung werden dafiir nahtlos miteinander kombi-
niert und ermdglichen eine effiziente Programmerstel-
lung sowie durchgingige Planung, Programmierung
und Inbetriebnahme.

Welche Vorteile sich daraus ergeben, verdeutlicht ein
Beispiel: Bei der automatisierten quattroClean-Reini-
gung stark strukturierter Komponenten mit Freiformfl-
chen, Hinterschnitten und integrierten Rohren muss der
Roboter sehr komplexe Bahnkurven und Geometrien
genau abfahren. Diese Bewegungsabldufe klassisch zu
programmieren und abzugleichen ist aufwendig sowie
zeitintensiv und erfordert viel Know-how.

Bewegungsmuster per Drag and drop

Im Gegensatz dazu lassen sich die CAD-Daten des Bau-
teils mit dem Software-Tool ArtiMinds RPS einfach in
die 3D-Simulationsumgebung und Offline-Program-
mierung importieren und daraus die Bewegungsbahnen
automatisiert generieren. Die Ablaufsequenz der einzel-
nen Prozesse, also die Bewegungen und Arbeitsschritte,
die der Roboter bei der Reinigung ausfiihren soll, wird
per Drag and drop vorprogrammierter Funktionsbau-
steine erstellt. Der Abgleich kann anschlieflend im
Teach-in-Modus am Roboter erfolgen und das so gene-
rierte Programm getestet werden. Im letzten Schritt wird
das erstellte Programm automatisch in die Zielsprache
des eingesetzten Roboters tibertragen. Ergénzt um pro-
zess- und anwendungsspezifische Parameter, beispiels-
weise Strahlzeit, Druck und Volumenstrome fiir Kohlen-
dioxid und Druckluft sowie Anzahl der strahlenden
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Diisen, ldsst sich die Anwendung in vergleichsweise
kurzer Zeit und effektiv roboterbasiert automatisieren.
Bei der Applikation von Folien und Substraten, unter
anderem Touchfolien und flexible Leiterplatten, auf ge-
kriimmten Oberflichen diirfen weder Lufteinschliisse
noch partikuldre Verunreinigungen entstehen. Auf3er-
dem muss der Schutzfilm vom Roboter abgezogen wer-
den, ohne die Folie zu beschadigen. Um dies sicherzu-
stellen, verfiigt der Roboter iiber einen der mensch-
lichen Hand nachempfundenen Greifer, der die Folie als
Rolle hilt und auf der zu beklebenden Fliche luftein-
schlussfrei appliziert. Diese Aufgabe zihlt ebenfalls zu
den Anwendungen, deren Automatisierung hohe Anfor-
derungen an die Roboterprogrammierung stellt. Um die
Bewegungsbahn exakt an die jeweilige Freiformfliche
anzupassen, waren bisher zahlreiche kostspielige Pro-
grammierstunden, umfangreiche Testlaufe und Anpas-
sungen erforderlich. Die Moglichkeit, CAD-Daten fiir
die Bahngenerierung und sensorische Komponenten
einbinden zu kénnen, verspricht die signifikante Verein-
fachung und Verkiirzung der Roboterprogrammierung
auch bei diesen Anwendungen. Hinzu kommt, dass er-
forderliche Anderungen schnell und effizient intern
durchgefiihrt werden konnen. kim

1. Die nahtlose Kom-
bination von Offline-
und Online-Program-
mierung ermoglicht
eine effiziente Pro-
grammerstellung
sowie durchgdngige
Planung, Program-
mierung und Inbe-
triebnahme.

Bild: ArtiMinds

2.Von komplexen
Trocken-Reinigungs-
anwendungen Uber
die Applikation bieg-
samer Folien auf
gekrimmte Ober-
flachen bis zum
hochprazisen Schlei-
fen und Polieren von
Freiformflachen, die
Softwareldsung Arti-
Minds RPS ermog-
licht eine einfache
Programmierung
von Robotern inklu-
sive damit kompa-
tibler Peripherie-
Hardware wie Grei-
fer, Kamera, Kraft-
Momenten-Sensor,
ohne eine Zeile Code
selbst schreiben zu
mussen.

Bild: ACP Systems AG

3. Durch die Moglich-
keit, CAD-Daten flir
die Bahngenerierung
und sensorische
Komponenten einzu-
binden, lassen sich
Roboterprogramme
schnell und effizient
an unterschiedliche
Bauteilgeometrien
anpassen.

Bild: ACP Systems AG
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