CASE STORY: Galli

WENN ROBOTIK KEINE REINE
EXPERTENSACHE MEHR IST

Hohe Qualitat hat in der Lederwarenindustrie oberste Prioritat.

Um wettbewerbsfahig zu bleiben, missen Hersteller ihre
Produktionsprozesse auf neuste Technologien umstellen. Daher wagte
der italienische Maschinenbauer Galli den Einstieg in die Robotik

und entwickelte mit Hilfe der Programmiersoftware ArtiMinds Robot
Programming Suite eine roboterbasierte flexible Automatisierungslosung
zur Bearbeitung von Lederstlcken.

Galli SpA entwickelt innovative Systeme und
Maschinen fiur die Lederwarenindustrie. Das
fihrende italienische Unternehmen bietet ein
groRes Produktportfolio fir unterschiedlichste
Anwendungen und liefert individuelle, auf
die Anforderungen der Kunden abgestimmte,
Maschinen.

Die Herstellung von Lederwaren erfolgt in
vielen Arbeitsschritten und es ist wichtig,
eine hohe und gleichbleibende Qualitat zu
garantieren. Zahlreiche Prozesse missen von
Mitarbeitern unterstitzt oder durchgefuhrt
werden, beinhalten aber haufig sehr mono-
tone oder unergonomische Aufgaben. Um
die Produktivitdt zu erhéhen und auch global
wettbewerbsfahig zu bleiben, wurde Galli von
einem Kunden beauftragt, eine individuelle
Automatisierungslosung zu entwickeln, die das
Schleifen, Polieren und Farben der Kanten von
Lederstlicken, z.B. fur Girtel oder Taschen, be-
waltigen kann.

Wettbewerbsfiahigkeit dank neuer
Robotik-Technologien

Um einen grofRtmoglichen Automatisierungs-
grad zu erzielen, erweiterte Galli die eigens hi-
erflir konstruierte Maschine um einen Roboter,
der die bisher manuell ausgefihrten Arbeitss-
chritte Ubernehmen sollte. Da der Prozess aber
dennoch nicht durchgangig vollautomatisiert
ablaufen konnte und eine temporédre Unter-
stltzung des Werkers weiterhin notwendig
war, entschied man sich, einen Cobot von Uni-
versal Robots zu integrieren. Denn dieser kann
sicher neben bzw. in Interaktion mit Menschen
eingesetzt werden, ohne dass eine Sicherheit-
sumzdunung erforderlich ist. Dank der GroRe
und Form von Cobots liel§ sich auf diese Weise
zudem eine platzsparende Losung umsetzen.
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,Wenn wir Unterstltzung bei der Program-
mierung benotigt haben, wurden unsere
Anfragen immer sehr schnell bearbeitet
und eine optimale Losung geliefert. Die
Hilfsbereitschaft und Professionalitat des
ArtiMinds Teams ist bemerkenswert.”

Roberto Verduci, R&D Manager bei Galli

Fir Roberto Verduci, R&D Manager bei Galli, ist
es besonders wichtig, den Endbediener mittels
neuesten modernen Technologien bestmoglich
zu unterstitzen und entsprechende Losungen
und Tools zu wahlen, so dass der Anwender
keine spezifischen Kenntnisse mehr bendtigt.
Der Maschinenbauer hatte bis zu diesem Ze-
itpunkt noch keinerlei Erfahrung und Berih-
rungspunkte bei der Umsetzung von Robo-
tik-Anwendungen. Daher empfahl Universal
Robots Verduci, sich die Programmiersoftware
ArtiMinds Robot Programming Suite anzus-
chauen (RPS). Schnell stellte er fest, welch
groRRe Zeitersparnis und Vereinfachung die in-
tuitive, auf Funktionsbausteinen basierende
grafische Programmierung mit sich bringt. Er
erklart: ,Die Software lasst sich so intuitiv bedi-
enen, dass wir keine Schulung in Anspruch ne-
hmen mussten.” Dank ArtiMinds konnte Galli
das Projekt, angefangen bei der Konstruktion,
Uber die Programmierung bis hin zur Umset-
zung, ohne externen Integrator realisieren. ,,Ich
kann ArtiMinds definitiv allen empfehlen, die
Roboter in ihre Prozesse integrieren mochten,
auch wenn sie keine oder nur wenig Program-
mierkenntnisse besitzen. ArtiMinds RPS bietet
eine grofRe Auswahl an Funktionsbausteinen
und Features, die den Programmierer anleiten
und ihn unterstutzten, selbst komplexe An-
wendungen eigenstandig zu programmieren.
Da die Software nativen Robotercode erzeugt,
ist man jederzeit absolut flexibel und kann z.B.
Anderungen auch direkt am Roboter vornehm-
en,” erklart Verduci.
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Minimaler Programmieraufwand
trotz Variantenvielzahl

Die zugeschnittenen Lederstlicke werden dem
Roboter zunachst von einem Werker in einem
Behaltnis zur Verfugung gestellt. Der Roboter
greift diese aus der Kiste und fuhrt sie zur Mas-
chine. Um die Kanten zu bearbeiten und den ei-
gentlichen Arbeitsschritt auszufihren, bewegt
er die Lederstlicke entlang deren Schnittkanten
auf fest positionierten, farbdurchtrankten Rol-
len hin und her. Der Roboter muss hierbei stan-
dig seine Orientierung und Ausrichtung anpas-
sen, dass die Lederstiicke in der richtigen Weise
auf die Rollen aufsetzen. Ahnlich dem Prinzip
eines Kugelschreibers wird so die Farbe auf die
Lederkanten Ubertragen.

Eine der groRten Herausforderungen der An-
wendung liegt in der Vielzahl unterschiedlicher
Gurtel, Schnallen und sonstigen Lederwaren,
die mit der Maschine bearbeitet werden. Denn
die variierenden Geometrien erfordern eine
standige Anpassung des Roboterprogramms.
Dank der CAD2Path-Funktion von ArtiMinds
RPS l&sst sich dieses Problem jedoch einfach
|6sen. Anstatt alle Punkte zeitaufwendig mit
dem Roboter einzuteachen, kénnen (geome-
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trisch komplexe) Profile aus CAD-Modellen
importiert werden und die Software erzeugt
daraus automatisch die exakte Roboterbahn.
Aber nicht nur dieses Feature fihrt zu einer
erheblichen Zeitersparnis in der Programmi-
erphase: ,Hilfsfunktionen wie Wizards ver-
einfachen die Parametrierung der einzelnen
Funktionsbausteine. Dank der 3D-Simulation-
sumgebung ist es moglich, bereits in der Pla-
nungsphase und im Offline-Modus Kollisions-
und Erreichbarkeitsanalysen durchzufihren.”
Auch vom Online-Support ist der R&D Man-
ager begeistert: ,Wenn wir Unterstitzung bei
der Programmierung benotigt haben, wurden
unsere Anfragen immer sehr schnell bearbeitet
und eine optimale Lésung geliefert. Die Hilfs-
bereitschaft und Professionalitat des ArtiMinds
Teams ist bemerkenswert.”

JWir hatten uns im Vorfeld auch andere
Softwareldsungen angeschaut, aber schnell
festgestellt, dass diese aufgrund der hohen
Komplexitat bei der Programmierung und
aus wirtschaftlichen Aspekten fir uns nicht
in Frage kommen.”

Roberto Verduci, R&D Manager bei Galli
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Hohere Qualitit und Produktivitat

Durch die roboterbasierte Automatisierung
der bisher manuell vom Bediener ausgefiih-
rten Prozesse konnte die Produktivitat gestei-
gert und ein konstantes Qualitatsergebnis, das
in Summe sogar hoher als bisher war, erzielt
werden. Aber auch in Bezug auf personelle
Ressourcen hat der Robotereinsatz positive Ef-
fekte: Denn der Bediener kann nun einerseits
ohne groRen Aufwand den reibungslosen Be-
trieb der Maschine sicherstellen und sich paral-
lel um neue und wichtigere Prozesse kiimmern,
fur die hochqualifiziertes Know-how notwendig
ist.

Fur Verduci gibt es keine vergleichbare Al-
ternative zur ArtiMinds Robot Programming
Suite: ,Im Vorfeld hatten wir uns auch andere
Softwarelésungen angesehen, aber schnell
festgestellt, dass diese aufgrund der hohen
Komplexitat bei der Programmierung und aus
wirtschaftlichen Aspekten flir uns nicht in Frage
kommen. Mit ArtiMinds hingegen haben wir
ein wirklich hilfreiches Tool mit Uberzeugen-
dem Preis-Leistungs-Verhaltnis gefunden.”
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Uber ArtiMinds

ArtiMinds Robotics entwickelt Softwareldsungen zur Standardisierung und
Optimierung der Arbeitsablaufe beim Einsatz von Industrierobotern in der
Automatisierung. Unser Ziel ist es, das Programmieren und Bedienen von
Robotern zu vereinfachen und eine kosteneffiziente Integration und
Instandhaltung sowie flexible Automatisierung zu ermoglichen.

Als Pionier fiir sensorbasierte Roboteranwendungen kennen wir die
Herausforderungen unserer Kunden und unterstltzen sie dabei, ihre
Applikationen unabhdngig umzusetzen, Know-how im Unternehmen
aufzubauen und langfristig zu sichern.

Mit einem Team von Uber 40 Mitarbeitern und rund 20 internationalen
Vertriebspartnern betreut ArtiMinds Robotics weltweit Kunden aus
unterschiedlichsten Branchen.

KONTAKT

ArtiMinds Robotics GmbH
Albert-Nestler-Str. 11
76131 Karlsruhe

Phone +49 721 96694781
Fax +49 721 96694708
Email contact@artiminds.com

Web www.artiminds.com
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